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POSTEP NAUKOWO-TECHNICZNY

Andrzej Kalinski
Zaktad Geodezji
Instytut Geodezji i Kartografii

PRECYZYJNY POMIAR GLEBOKOSCI SZYBOW PIONOWYCH
DALMIERZEM ELEKTROOPTYCZNYM

W miernictwie goérniczym i geodezji inzynieryjno-przeinystowej dos¢
czesto wystepuje potrzeba pomiaru znacznych réznic wysokosci z mozliwie
najwiekszg doktadnoscia w warunkach utrudnionego dostepu do wykonania
pomiaru lub niebezpiecznych dla wykonawcow.

Produkowane obecnie dalmierze elektrooptyczne o duzej doktadnosci
pomiaru moga by¢ zastosowane do precyzyjnego przeniesienia wysokosci w
obiektach szybowych, budynkach lub konstrukcjach o znacznych wymiarach
pionowych.

W latach 1991-92 w Zaktadzie Geodezji Instytutu Geodezji i Kartografii
opracowano technologie pomiaru duzych roznic wysokosci za pomocg
precyzyjnego dalmierza elektrooptycznego i zwierciadta ptaskiego, stuzgcego
do zatamania poziomej wigzki pomiarowej dalmierza i skierowania jej pionowo
do gory (stanowisko dalmierza na dole) lub do dotu (stanowisko dalmierza
na goérze) do reflektora zwrotnego. Dzieki temu stat sie mozliwy pomiar
odlegtosci tamanych do reflektora, przenoszonego wzdtuz linii pionowej do
poszczegollnych poziomoéw i wyznaczenie réznicowych odlegtosci pionowych
miedzy tymi poziomami. Nawigzania niwelacyjne pozycji reflektora do reperéw
umozliwiajg wyznaczenie réznicy wysokosci pomiedzy reperami.

Jednym z trzech wariantéw tej technologii jest metoda szybowa-dZwigowa,
ktdéra mozna zastosowa¢ miedzy innymi do precyzyjnego pomiaru giebokosci
szybow pionowych w kopalniach. Jest to tzw. orientacja wysokosciowa
podziemnych wyrobisk gorniczych przez wyrobiska pionowe. Metoda ta,
opracowana przy zatozeniu osiggniecia mozliwie najwyzszej doktadnosci, moze
zastgpic¢ dotychczas stosowane metody pomiaru gtebokosci szybéw pionowych
za pomocg stalowej tasmy giebinowej lub gtebokosciomierza drutowego.

Metoda opiera sie na trzech zasadniczych elementach (rys. 1):



ABRI' = dI
ABR2 = d?
R/ R/' =R2 R2" = const
AH=(d-d) + (Ahl-Ah2)

Rys. 1



1) wykorzystaniu zwierciadta ptaskiego wysokiej klasy do zatamania
poziomej wiazki pomiarowej dalmierza do kierunku pionowego;

2) wykorzystaniu klatki dzwigu osobowego (towarowego) jako nosnika i
srodka transportu reflektora zwrotnego;

3) synchronicznych pomiarach dtugosci linii famanej precyzyjnym dalmierzem
elektrooptycznym do reflektora zwrotnego zamocowanego do klatki dzwigu
oraz, pomiarze niwelacyjnym nawigzujacym potozenie tego reflektora do reperu
(konieczna tgcznosé telefoniczna lub radiowa pomiedzy stanowiskami dalmierza
i niwelatora).

Przyktady zastosowali

1. Pomiar réznicy wysokosci pomiedzy reperami potozonymi na
kondygnacjach "1" i "40” wiezowca hotelu "Marriott" w Warszawie, wykonany
zgodnie z rys. 1. Pomiar wykonano nasadkg dalmierczg DI 2000 firmy Wild-
Leitz na teodolicie Wild T2. Ostateczne wyniki pomiaru, obejmujgcego trzy
niezalezne serie, przedstawia tablica 1.

Tablica !
Seria Licvzvb:leﬁ?m. [rl;:]
| 7 134,4320
I 3 134,4326
11 3 134,4322

Btad pojedynczego pomiaru m = = 0,45 mm

2. Pomiar gtebokosci szybu pionowego w K.W.K. "Bogdanka" w

Lubelskim Zagtebiu Weglowym za pomoca nasadki dalmierczej DI 2000.

W przeciwienstwie do komfortowych warunkéw pomiaru w hotelu "Marriott"
wykonanie pomiaru w szybie kopalnianym zwigzane byto z nastepujgcymi
utrudnieniami:

- znaczna glebokos$¢ szybu faczacego trzy poziomy "754", "920"i "960”.

- brak mozliwosci wykonania pomiaru z dotu z uwagi na wypetnione wodg
rzapie,

- obfite kropienie wody (poréwnywalne z deszczem) wystepujace od
poziomu "754", a wiec na dtugosci okoto 200 m. To kilopotliwe utrudnienie



Zwierciadto ptaskie

Dalmierz
taty niwelacyjne
R |
l
ABRI'™Nd!
) ABR?' = d?
Niwelator
-R," Rd' = const
Reflektor
R T A
I-. ---- I ‘ *I o /')’ 1
77v e ZH>TNTTT
Rys. 2



spowodowato konieczno$¢ zastosowania specjalnych zabezpieczen reflektora
zwrotnego, zamocowanego na dachu klatki dzwigu.

Na rysunku 2 przedstawiono sposoéb pomiaru giebokosci szybu w kopalni
"Bogdanka"”, w wyniku ktorego wyznaczono gtebokosci trzech wyzej
wymienionych pozioméw wydobywczych. Dla uproszczenia rys. 2 przedstawia
spos6b pomiaru do jednego poziomu.

W celu realizacji pomiaru wykonano nastepujace prace:

1) prace przygotowawcze ,

- wybér i przygotowanie na nadszybiu stanowiska instrumentu, bezpiecznego
i dogodnego do pomiaru,

- zamocowanie zwierciadta ptaskiego do elementdw konstrukcyjnych wiezy
za pomoca przygotowanego wczesniej jarzma,

- zamocowanie reflektora zwrotnego dalmierza na dachu klatki dzwigu,

- wybor i oznaczenie odpowiedniego punktu spetniajacego role reperu
roboczego w klatce dzwigu,

2) realizacja pomiaru

- wykonanie pomiaru dtugosci linii tamanej ABR', = d, do reflektora
znajdujacego sie wraz z klatkg dzwigu w gdérnym potozeniu wyjsciowym, z
jednoczesnym nawigzaniem za pomocg niwelacji geometrycznej reperu roboczego
R", w klatce dZzwigu do reperu wyjsciowego R, (przewyzszenie Ah,), po czym
nastepuje przejazd klatki dZzwigu na zadany poziom,

- wykonanie pomiaru dtugosci linii tamanej ABR"%=d2, z jednoczesnym
nawigzaniem za pomocg niwelacji geometrycznej reperu roboczego R™ do
reperu R? (przewyzszenie Ah 2),

- analogiczne pomiary na pozostatych kolejnych poziomach wydobywczych.

Ro6znice wysokosci  AH, pomiedzy reperem wyjsciowym a reperem w
chodniku, oblicza sie zgodnie z rys. 2 wedlug wzoru:

AH = (d2- d,) + ( Ab, + Ah2)

Pomiary mozna realizowac przy przejazdach klatki dzwigu w obu kierunkach.

W celu okre$lenia wspotczynnika refrakcji na stanowiskach dalmierza i
reflektora byty wykonane pomiary warunkéw meteorologicznych - temperatury
i wilgotnosci powietrza oraz cisnienia atmosferycznego. Ponadto, w celu
zwiekszenia doktadnosci pomiaru, pomierzono odchylenie czestotliwosci
wzorcowej dalmierza od jej wartosci nominalnej i na tej podstawie wprowadzono
do wynikéw pomiaru odpowiednie poprawki. Pomiary czestotliwosci wykonywane
byty za pomoca specjalnej sondy czestotliwosci skonstruowanej w Zaktadzie
Geodezji IGiK. Sonda umozliwia kontrole czestotliwosci z wigzki pomiarowej,
przez obiektyw dalmierza.
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Zestawienie koncowych rezultatdéw 4-krotnych niezaleznych pomiaréw
gtebokosci szybu do trzech pozioméw wydobywczych przedstawia tablica 2,
w ktdrej oprécz poszczegblnych wynikéw pomiaréw (kolumna 2-5) zestawiono
wartosci $rednie wynikdw pomiaréw wraz z ich btedami srednimi (kolumna.,6)
oraz bledy srednie pojedynczego pomiaru (kolumna 7) na podstawie ktérych
obliczono btedy wzgledne (kolumna 8).

Jak wynika z przedstawionej tablicy 2, przy ostroznym szacunku btedéw
wyznaczonych glebokosci btad wzgledny jest mniejszy od 1 400 000.

Pomiar gtebokosci szybu przedstawiong metodg odznacza sie nastepujacymi
zaletami:

- duza dokiadnoscig pomiaru,

- bezpieczehAstwem pracy na stanowisku instrumentu i w szybie,

- duzg szybkoscig pomiaru,

- nieograniczong iloscig pozioméw mozliwych do orientacji wysoko$ciowej
w nawigzaniu do sieci powierzchniowej.

Natomiast wadg przedstawionej metody sg ograniczenia wynikajace z
warunkéw $Srodowiskowych, a mianowicie zamglenia i zapylenia, wystepujace
w niektorych szybach kopalnianych.

Przedstawiona technologia pomiaru stwarza mozliwo$¢ doktadniejszego niz
dotychczas wigzania sieci powierzchniowej z sieciami niwelacji zaktadanymi
na réznych poziomach wydobywczych oraz wyznaczania ruchéw pionowych
goérotworu, a takze moze byé wykorzystywana w innych pracach z zakresu
geodezji inzynieryjno-przemystowej zwiagzanych z pomiarami  obiektéw o
duzych wymiarach pionowych.

1



MARIA CISAK
Pracownia Geofizycznych Probleméw Geodezji
Zaktad Geodezji

Przeglad stosowanych w Polsce w pracach geodezyjnych typow
grawimetrow ze szczeg6lnym uwzglednieniem najnowszych osiggniec
technicznych w tej dziedzinie

Przyspieszenie sity ciezkosci (g) mozna okreslic w dwojaki sposéb:

- bezposrednio poprzez pomiar bezwzglednej wartodci przyspieszenia,;

- posrednio, metodg roznicowa, polegajacq na wyznaczeniu réznicy Ag
pomiedzy dwoma punktami, przy zatozeniu, ze na jednym z tych punktéw
warto$¢ przyspieszenia jest znana.

Do pomiaréw absolutnych uzywane sg obecnie grawimetry balistyczne
ktorych zasada opiera sie na metodzie swobodnego spadku ciata w préznia do
wyliczenia bezwzglednej wartosci przyspieszenia stosuje sie¢ wzor:

s=l/2gt?

Jest to wzOr na droge w ruchu jednostajnie przyspieszonym, w ktorym
wielkosciami mierzonymi sa droga i czas.

Pomiary te sg jednak zwigzane z duzymi trudnosciami i w zwigzku z tym
sg one wykonywane jedynie na niewielkiej liczbie punktow. Na terenie Polski
pomiary bezwzgledne przyspieszenia sity ciezkosci planuje sie wykonaé¢ na 18
punktach. Oczekuje sie doktadnosci wyznaczenia wartosci bezwzglednej
przyspieszenia sity ciezkosci rzedu + 0.01 mgl.

Do pomiaréw wzglednych przyspieszenia sity ciezkosci s3 uzywane grawimetry
statyczne, ktére umozliwajg wykonanie pomiaréw réznic przyspieszenia sity
ciezkosci miedzy punktami z doktadnoscia + 0.005 =+ 0.01 mgl. Zasada
pomiaru polega na wyznaczeniu parametrow sity réwnowazacej site ciezkosci
dziatajagcg na mase prébng. Miarg sity ciezkosci w danym punkcie jest
odksztatcenie ukfadu sprezystego obcigzonego tg niewielkq masg. W zwigzku
z tym uklad sprezysty powinna cechowaé statos¢ wiasciwosci sprezystych
w czasie oraz mozliwie liniowa zalezno$¢ miedzy sitg ciezkosci a
odksztatceniem sprezyny systemu mierzacego. Do budowy uktadu sprezystego
wykorzystuje  sie  gtownie kwarc lub metal, poniewaz sprezystos¢ tych
materiatbw w mniejszym stopniu zalezy od zmian temperatury.

Nalezy jednak liczy¢ sie ze zmiang wiasciwosci sprezystych uktadu
mierzacego w czasie, przejawiajacg sie zmiang odczytéw. Zjawisko zmiany
odczytdbw w czasie, nazywane dryftem, zachodzi w sposob ciggly, nawet w
warunkach statosci czynnikéw zewnetrznych. Tak wiec doktadnos$¢ grawimetrow
zalezy od materiatu, z ktorego jest zbudowany jego uktad mierzacy oraz od
dryftu danego instrumentu.

W tabeli zestawiono typy grawimetréw uzywanych w Polsce wraz z ich
charakterystykg doktadnosciowa.
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Nazwa
grawimetru

NORGAARD

ASKANIA
GS 11
GS 12

SHARPE G-2
CG-2G

GAK 7T

WORDEN P.M.
Geod.

Ow 3>

SCINTREX
CG-3 Autogr.

LACOSTE &
ROMBERG

Rok
pojawienia sie
w Polsce

1950

1958
1960

1968
1970
1975
1976

T990

1992

Rodzaj uzytego
materiatu

kwarce

metal
metal

kwarc
kwarc
kwarc
kwarc

kwarc

metal

Dryft
mgl/godz.
0.02-0.07

0.02
0.02

00s
ol

0.05

0.05
0.19

0.10

000T

0007

Zakres
maty/duzy
mgl

1500

260
270

100
7000

100

150
6600

120

7000

Qo W oo o
03hg
ool
0.2-04

0.02-0.03
0.02-0.03

00T
003

0.02-0.03

0.01-0.02
0.05-0.10

0.04

000s

0.005-0.01



Do pomiaru przeset sieci grawimetrycznej uzywane byty dotychczas
w Polsce dwa typy grawimetrow Askania Gs 11 i Sharpe, bedace wiasnoscig
instytucji krajowych, tj. Instytutu Geodezji i Kartografii, Przedsiebiorstwa
Badan  Geofizycznych, Politechniki  Warszawskiej, Instytutu Geologii.

W latach 80 grawimetry typu Worden zaczeto wykorzystywaé do
pierwszych préb pomiaru modernizowanej sieci grawimetrycznej. Okazato sie
jednak, ze nie spetniajg one wymaganych warunkéw technicznych, ze wzgledu
na duzy stopien ich zuzycia spowodowany pracami na terenie Libii.

Nalezy nadmienié¢, ze nowoczesne grawimetry powinny charakteryzowac:
niewielki dryft, krotki czas obserwacji oraz  duza dokladnosé. Jak
widzimy z przedstawionego zestawienia, najnowsze konstrukcje spetniajg
oczekiwania specjalistbw zarbwno z dziedziny geologii jak i geodezji.
W dziedzinie geologii takg  role spetniaja grawimetry matozakresowe
(LaCoste & Romberg i Scintrex).

W dziedzinie geodezji najczesciej stosuje sie grawimetry firmy LaCoste
& Romberg, obejmujace swym zakresem roznice przyspieszenia wystepujacq
na catej kuli ziemskiej. Ogo6lny wyglad instrumentu wraz z zasilaczem
przedstawiono na fotografii.

W zwigzku z przewidywanymi pracami pomiarowymi modernizowanej
sieci grawimetrycznej, Instytut Geodezji i Kartografii zakupit dwa grawimetry
tej fumy. Ponizej przedstawiono krétkg charakterystyke grawimetru LaCoste
& Romberg.

Uktad sprezysty grawimetru LaCoste & Romberg jest zrobiony z metalu,
w zwigzku z czym jest bardziej odporny mechanicznie od ukladow
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zrobionych ze szkla kwarcowego. Poniewaz jednak rozszerzalno$¢ cieplna i
kurczenie sie metalu jest, ogdlnie biorac, wieksza niz kwarcu, grawimetr ten
jest zaopatrzony w termostat, co pozwala na utrzymanie jego systemu
mierzacego w stalej temperaturze. Zakupione przez Instytut modele G tej
firmy majg zakres 7000 mgl i ich dryft jest prawie zaniedbywalny (0.001 mgl
na godzine).

Na uproszczonym rysunku przedstawiono schemat budowy grawimetru
LaCoste & Romberg.

Rys.|

System mierzacy grawimetru skiada sie z poziomego metalowego pretu
(1) na ktérego jednym koricu umieszczona jest masa prébna (2). Na drugim
koncu znajduje sie para delikatnych drutow i sprezyn (3), dziatajgcych jak
beztajrciowy przegub, ktérego zadaniem jest eliminacja uszodzen miernika,
spowodowanych niewielkimi wstrzagsami. Pret jest podtrzymywany przez
sprezyne (4) umieszczong pod katem 45° w stosunku do linii horyzontu
zaraz za masg probng. Jest to gltéwna sprezyna systemu pomiarowego zwana
sprezyng  ““zerowej  dtugosci’’, ktérg charakteryzuje duza stabilnos¢
termiczna. Za pomocg $ruby pomiarowej (5) pret doprowadza sie do pozycji
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poziomej, co osigga si¢ przez podniesienie gérnego konca sprezyny “‘zerowej
dtugosci”. Musi to by¢ zrobione z wielkg dokladnosciag, za pomoca
wielu przekfadni, ktoére poruszane sg przez Srube mikrometryczng (6) i
skrzynke przektadniowag (7) z odpowiednig redukcjg. Producent zapewnit
w tym grawimetrze takg jako$S¢ przektadni i Srub pomiarowych, ze stata
kalibracji praktycznie nie zmienia sie w czasie, co eliminuje potrzebe jej
czestego sprawdzania. Ruchome elementy grawimetru sa zabezpieczone przed
mikTowstrzasami (do 0.1 mm), jednak dla zabezpieczenia przed niekontrolowaymi
wstrzasami zaleca sie aretowac pret za pomocg mechanizmu mocujacego, przy
czym dbtugos¢ gtdwnej sprezyny w pozycji mocujaej jest dokladnie taka
sama, jak w pozycji niezamocowane;.

System mierzacy grawimetru jest izolowany od pél magnetycznych
podwojnym ekranem, a takze - dla zminimalizowania wptywow cisnienia
atmosferycznego - umieszczony w hermetycznej obudowie. Dodatkowym
zabezpieczeniem na wypadek wystgpienia nieszczelnosci - jest kompensator
umieszczony na precie.

Kazdy grawimetr tej fumy ma wiasng temperature termostatowa, wynoszacq
w naszych instrumentach 53.“9 i 50’8 C. Grawimetr powinien by¢ przechowy-
wany w temperaturze termostatowej, co oznacza, ze musi by¢ podfaczony w
warunkach stacjonanamych do zasilacza pradu zmiennego 115 V lub 230 V,
a w warunkach polowych do baterii 12 V. Na rysunku przedstawiono
schematyczny obraz gérnej pokrywy (rys. 2a) oraz obraz pola widzenia w
okularze mikroskopu grawimetru LaCoste & Romberg (rys.2b).

RY$ 2a Rys. 2b

Sruby (1), (2), (3) stuzg do poziomowania dwéch libel instrumentu, libeli
podiuznej (4) ipoprzecznej (5). Pret jest aretowany za pomocg Sruby (6).
Pozycje preta okre$la obraz wskaznikowego wiosa, obserwowany w okienku
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mikroskopu (7) . Kazdy przyrzad ma na skali swojg charakterystyczng linie
odczytu, wynoszaca w naszych instrumentach 2.60 i 2.50 (rys 2b), na ktérg
naprowadzany jest wskaznik Sruby pomiarowej (8). llos¢ obrotow tej Sruby
jest ograniczona przez licznik (9). W wypadku zaistnienia duzej réznicy
pomiedzy punktami nalezy odczyta¢ z zalgczonej do instrumentu tabeli
przyblizong  warto$¢ licznika, potrzebng do wyzerowania grawimetru, co
wymaga wielu obrotéw $ruby pomiarowej. Na liczniku sg odczytywane dziatki
skali do setnej jednostki, a przy pomocy tabeli kalibracyjnej, przypisanej
temu grawimetrowi, odczyt licznika jest przeliczany na miligale. Uzyskuje
sie dzieki temu przyspieszenie referencyjne. Z roznicy przyspieszeh miedzy
punktami sg obliczane rdéznice przyspieszenia sity ciezkosci. Prezentowany
powyzej grawimetr amerykanskiej firmy LaCoste & Romberg odznacza sie
nastepujgcymi zaletami:

- zakres pomiarowy obejmujacy swym zasiegiem caty Swiat;

- doktadnos$¢ odczytu wynoszaca (0.005 - 0.01) mgl;

- niewielki dryft ok. 0.001 mgal/godz.;

- stabilno$¢ wycechowania;

- brak nagtych zmian odczytow;

- kompensacja ci$nienia atmosferycznego;

- fatwos¢ obstugi.

Wyzej wymienione zalety tego instrumentu kwalifikuja go w pehi do
pomiar6éw podstawowej sieci grawimetrycznej kraju.

Literatura

[1] Barlik M., Pachuta A., Wojciechowska-Pruszynska M.: Cwiczenia z
Geodezji Dynamicznej. Warszawa: PWN 1991

[2] Bilski E., Cieslak J., Dobaczewska W., Makowska A., Stanczyk Z.,
Sledzinski J,, Zabek Z.: Cwiczenia z Geodezji Wyiszej. Warszawa: PWN
1965

[3] Instrukcja obstugi grawimetru LaCoste & Romberg. 1991
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Romuald Kaczynski
Zaktad Fotogrametrii
Instytut Geodezji i Kartografii

NOWY SPRZET | OPROGRAMOWANIE FIRMY FS

1. Wstep

12S (Intemational Imaging Systeins z Milpitas, Califomia, USA) jest niezbyt
znana polskiemu Czytelnikowi ze wzgledu na embargo w sprzedazy natozone
i obowigzujace do 1991 r. na ich wysoko rozwiniete technologie do opracowan
zdje€ lotniczych i satelitarnych. FS od ponad 20 lat przoduje w oprogramowaniu
dla opracowan obrazéw cyfrowych. Jednym z ich produktéw byt m in. System
600 Model 75 do cyfrowego przetwarzania i analizy obrazéw, w tym réwniez
analizy Fourierowskiej. Systemy i oprogramowanie z FS zostaly zainstalowane
w osrodkach profesjonalnych w 42 krajach. Obecnie, jako jedyna firma w USA,
produkuje réwniez autograf analityczny | klasy pod nazwg ALPHA 2000.
Ostatnio do opracowan profesjonalnych dostepny jest na rynku nowy system
przetwarzania i analizy obrazéw znany jako VFSTA i system do fotogrametrii
cyfrowej- PRFSM.

Ich omoéwieniu po$wiecono niniejszy artykut.

2. Autograf analityczny ALPHA 2000 (widok instrumentu - rys. 1)

Autograf ten jest jedynym autografem analitycznym I klasy produkowanym
w USA. Autograf pozwala na obserwacje zdje¢ do formatu 24 x 24 cm metodg
stereoskopowa, pseudoskopowg oraz binokulamie prawego lub lewego zdjecia.
Przesuwanie znaczka pomiarowego (0 zmiennej wielkosci i regulowanej jasnosci
oswietlenia) odbywa sie za pomocg korb w kierunkach X, Y (ze zmienng
szybkoscia) oraz tarczy noznej w kierunku Z lub za pomoca recznego urzadzenia
umieszczonego na stole digimetru. Nastawienie znaczka pomiarowego odbywa
sie z precyzjag 1 pin, a dokfadno$¢ pomiaru - 3 pm. Powiekszenie trzy-
stopniowe: 5%, 9%, 15x oraz ciggte w zakresie od 6x do 18x. Pole widzenia przy
powigkszeniu 6x wynosi 35 mm. Ponadto istnieje mozliwos¢ korekcji btedow
systematycznych, dystorsji obiektywu kamery, znieksztatcen filmu, krzywizny
Ziemi, refrakcji a takze otrzymania wspotrzednych x, y lewego lub prawego
zdjecia, wspotrzednych x, y modelu oraz wspotrzednych terenowych X, Y, Z.
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Wymiary instrumentu: autograf i stét: dlugosé: 147 cm, szer.. 76 cm,
wysokos$é: 160 cm. Waga 404 KG.

Do kontroli instrumentu stuzy komputer PC 386/486 z 4 MB RAM, 40 MB
pamieci dyskowej; napedy dyskow elastycznych 5 1/4" i 3 1/2", facze szeregowe
RS-232C, monitor 14" VGA oraz klawiatura.

Do oprogramowania uzytkowego zalecany jest 32-bitowy komputer powyzej
klasy PC 386/25 MHz z 64 KB cache, 8 MB RAM, 200 MB pamigci
dyskowej,napedy dyskietek, fagcze RS-232 C, 16" lub 19" SVGA (o rozdzielczosci
1078 x 768) monitor barwny, klawiatura, mysz. Sun SPARC IPX jest gtéwng
stacjg robocza stosowang przez uzytkownikdw.

W skiad oprogramowania standardowego wchodzi MS-DOS 5.0 oraz menu
systemu, w tym oprogramowanie do diagnostyki instrumentu, pakiety do
przeprowadzenia orientacji wewnetrznej, orientacji wzajemnej oraz orientacji
bezwzglednej z automatycznym nastawianiem znaczka pomiarowego na punkty
osnowy geodezyjnej i fotogrametryczne;j.

Dodatkowe opcje obejmujg zastosowanie (zamiast PC) stacji roboczych (np.
Sun SPARC), pracujacych pod systemami UNIX lub VMS; color superimposi-
tion (weryfikator sytuacji), kamera CCD, oprogramowania do zbierania danych
i opracowania cyfrowego mapy réznych firm fotogrametrycznych oraz interfejsy
do stotow kreslacych i drukarek.

Tak wiec, dostepne oprogramowanie na ALPHA 2000 mozna podzieli¢ na:

- oprogramowanie standardowe;

- oprogramownaie diagnostyczne instrumentu;

- oprogramowanie uzytkowe opracowane przez firme 12S;

- oprogramowanie uzytkowe innych firm;

- oprogramowanie do superimosition (w kolorze).

Oprogramowanie standardowe wykonuje testowanie i kalibracje instrumentu,
przeprowadza orientacje modelu, zawiera dane z kalibracji kamery oraz przesyta
trojwymiarowe wspotrzedne XYZ przez tgcze do komputera. Programy sg
wywotywane przez ‘‘menu shell’ co pozwala na tatwe i szybkie ich stosowanie.

Oprogramowanie diagnostyczne pozwala na samodzielne sprawdzenie sprzetu
przez uzytkownika i obejmuje m.in. testowanie:

- mikro przetacznikdw;

- przetwornikéw dla ruchéw korb X, Y i Z oraz myszy;

- przetwornikéw tarczy noznej.

Oprogramowanie uzytkowe opracowane przez firme PS zawiera moduty:

- zbierania danych i ich edycje w celu utworzenia DTM (numeryczny
model terenu);

- zbierania danych do obliczenia aerotriangulacji (podobny do PATM).
Dostepny jest interfejs do Klein PATM i oprogramowania firmy Erio Tech-
nologies z ALBANY;
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- przeprowadzenia profili podtuznych i poprzecznych wraz z translatorem
danych do formatu DXF, w celu wykorzystania ich przez oprogramowanie
graficzne, m in. CAD.

Zastosowane intrfejsy komunikacyjne pozwalajg na przesylanie danych i
zastosowanie oprogramowania innych firm, takich jak:

- DAT/EM: do zbierania i edytowania danych w AutoCAD i Intergraph
Microstation CAD oraz wykonywania hardcopy;

- KLT/ATLAS: do opracowania i edycji map; zawiera translator na formaty
CAD, takie jak np. DWG, DXF i inne;

- KORK: KDMS jest oprogramowaniem dla cyfrowego opracowania mapy
wraz z jej automatycznym rysowaniem;

- MicroMap dla Intergraph Microstation PC;

- CADMAP: oprogramowanie do komputerowego wspomagania rysowania
i obliczenn fotogrametrycznych oraz mapowania.

Modut "color superimposition” pozwala na wys$wietlenie (poprzez ukiad
optyczny) na obrazie zdjecia zdigitalizowanej lub opracowanej mapy.

Jest to pomocne przy opracowywaniu mapy lub jej aktualizacji. Gtowny
modut jest kompatibilny z AutoCAD, wersjg 11 i Microstation 4.0 CAD, oraz
poprzez interfejs z DAT/EM i MicroMap.

Jak do tej pory jest to najtanszy autograf analityczny | klasy z bardzo
dobrym i sprawdzonym przez uzytkownikow oprogramowaniem.

Od 1991 r. 12S sprzedato ponad 20 sztuk ALPIIA 2000, w tym m.in. U.S
Army Corps of Engineers, IGN we Francji, Hansa Luftbild w RFN.

Cena bazowego zestawu ALPHA 2000 wynosi 65 000 USD.

3. PRFSM do cyfrowowych opracowan fotogrametrycznych

FS oferuje nastepujace stacje robocze;

- Ortho/PRFSM do opracowan zdje¢ lotniczych;

- SPOT/PRFSM do obrazéw mono- i stereoskopowych z satelity SPOT;

- FS DEM do automatycznego tworzenia numerycznego modelu terenu.

Stacje robocze moga by¢ skonfigurowane jako niezalezne lub jako stacja
wykonujaca wszystkie prace wyspecyfikowane przez uzytkownika. Interfejsy do
takich urzadzen, jak: skanery zdje¢, skanery map, digitizery oraz urzadzen
produkujacych hardcopy. Dane moga by¢ przekazane w zgdanym formacie do
innych systemdéw mapowania, systeméw GIS oraz fotogrametrycznych stacji
roboczych. Cena w zaleznosci od konfiguracji wynosi od 43 tys. do 180 tys.
USD.
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3.1. Ortho/PRI2SM

Cyfrowy system do szybkiej i doktadnej produkcji ortofotomapy z niewielkim

udziatem operatora. Wejsciowymi danymi sg skanowane zdjecie lotnicze (w
postaci cyfrowej) oraz pliki z danymi DTM uzyskanymi metodg off-line. DTM
jest weryfikowany oraz edytowany w granicach opracowania (ROI) na Ortho/
PRPSM (przed opracowaniem ortofotomapy). ROl oznacza Region Of Intrest.

Stacja robocza daje mozliwosci realizacji nastepnujacych fotogrametrycznych

prac cyfrowych takich jak:

- orientacja wewnetrzna i zewnetrzna;

- edycja DTM w granicach opracowywanej mapy (ROI);

- redukcja wptywu znieksztatceri spowodowanych deniwelacjg terenu;

- Haczenie ortofotoobrazéw, w celu wygenerowania w zadanej skali arkusza
ortofotomapy;

- wzmocnienie obrazu lub wyrdwnanie kontrastu i barw obrazu ortofotomapy;

- przestanie obrazu do skanera, w celu wydruku hardcopy;

przestanie do rdéznych urzadzen wyjsciowych lub do bazy danych;

- translacja danych do formatow: ESRI ARC/INFO GIS, Intergraph DGN,
SysScan, AutoCAD, GeoVision oraz autograféw analitycznych innych
firm (WILD BC2, DSR-11 KERN, ZEISS Planicomp).

Interfejsy do urzadzen peryferyjnych produkowanych przez nastepujace

firmy: Photo Scanners, CalComp, Eikonix, Matrix, Dicomed, Tektronix, Ectron,
Versatec, Oprtonics, MDA FIRE/ Color FIRE.
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Konfiguracja stacji:

a) Procesor kontrolny:

- 32 bit CPU z 4 MB RAM,;

- 1.3 GB statej pamieci dyskowej;

- sie¢ Ethernet.

b) Wysoko rozdzielczy procesor obrazujacy:

- 1024 x 1024 x 28 bit ekran monitora;

- oprogramowanie do monochromatycznych zobrazowar 8-bitowych
i 12- bitowych lub dla zobrazowar barwnych 24- bitowych;

- obraz monochromatyczny, barwny lub pseudobarwny;

- procesor graficzny VSLI;

- przesuwanie obrazu w kierunkach X, Y oraz jego powiekszanie;

- nakladki na obraz graficzny i wnoszenie adnotacji;

- mozliwos¢ jednoczesnego wyswietlenia na ekranie dowolnych czesci obrazu
lub dowolnych obrazéw czterema r6znymi sposobami.

¢) Procesor obrazu:

- 32-bitowy, zmiennoprzecinkowy procesor obrazu;

- 20 MFLOPS chip;

- wirtualny procesor obrazu o duzych wymiarach;

- struktura menu;

- 338 MB dysku lokalnego;



d) Oprogramowanie aplikacyjne.
Oprogramownie do opracowania ortofotomap ze zdje¢ lotniczych obejmuje
nastepujace funkcje:
- wejscie ze skanera lub z taSmy magnetycznej (CCT);
przeprowadzenie orientacji wewnetrznej i zewnetrznej zdjec;
- edycja DTM;
- przeprowadzenie procesu cyfrowego przetwarzania ortofoto;
- fgczenie pojedynczych, przetworzonych zdje¢ do arkusza mapy;
interaktywna analiza i pomiary na obrazie;
interaktywna edycja pliku graficznego;
- adnotacja;
wzmochienie obrazu i manipulacje na obrazie barwnym;
zamiana obrazu rastrowego na wektorowy i odwrotnie;
przesytanie danych do bazy dla dalszych opracowan lub ich archiwizacji;
przesytanie danych do przetwornika cyfrowo-analogowego w celu naswie-
tlenia lub wydrukowania ortofotomapy;
filtracja przestrzenna lub Fourierowska (opcja dodatkowa);
utworzenie perspektywicznego, przestrzennego modelu terenu;
Na rysunku 2 pokazano schemat wykonania ortofotomapy na stacji roboczej
Ortho/PRFSM firmy [2S.

3.2. SPOT/PRFSM

Stacja do przeprowadzenia precyzyjnej korekcji zobrazowari monoskopowych
lub stereoskopowych z satelity SPOT, poziom 1A, IB; generowania DEM na
podstawie zdje¢ stereoskopowych SPOT P oraz opracowania ortofotomapy
(patrz rys.3).

Konfiguracja stacji kontrolnego procesora obrazujacego i procesora obrazu
jest taka sama, jak w stacji Ortho/PRFSM.

Oprogramowanie aplikacyjne obejmuje programy do precyzyjnej korekcji
obrazéw SPOT, generowania DEM oraz opracowania ortofotomapy z zobrazowan
stereoskopowych i pojedynczych zdje¢ z nastepujacymi funkcjami:

- czytanie z CCT, poziom 1A i IB danych cyfrowych SPOT;

- przetwarznie obrazu SPOT z poziomu 1A do poziomu IB;

- przetwarzanie obrazu SPOT z poziomu 1A lub IB do pozioméw 2A, 2B

iS;

- generowanie DEM z obrazéw SPOT PAN stereoskopowych i jego intera-

ktywna edycja;

- ortofotograficzne przetwarzanie cyfrowe obrazéw SPOT, poziom 1A lub

IB;

- faczenie przetworzonych cyfrowo obrazéw do arkusza mapy;

- wzmocnienia obrazu i wyréwnanie balansu barw ortofotomapy;

- interaktywne edytowanie pliku graficznego;
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- zamiana obrazu wektorowego na rastrowy i odwrotnie;
- przestanie obrazu do bazy danych lub rejestracja na CCT;
- przestanie danych na urzadzenia wyjscia w celu druku mapy.

3.3. Stacja DEM do automatycznego generowania numerycznego modelu
terenu na podstawie cyfrowych lotniczych zdje¢ stereoskopowych

Konfiguracja sprzetu jest taka sama, jak w opisanych wcze$niej stacjach
roboczych. Oprogramowanie aplikacyjne zawiera nastepujace funkcije:

- czytanie obrazu cyfrowego z CCT lub bezposrednio ze skanera;

- orientacje wewnetrzng i bezwzgledng zdjecia lotniczego;

- generacje DEM ze stereogramu (w postaci cyfrowej);

- interaktywng edycje na obrazie;

- edycje ROI, czyli rejonu podlegajacemu opracowaniu lub rejonu réznigcego
sie od reszty obrazu;

- korekcje ROI na podstawie zdigitalizowanych warstwi¢ na mapie lub
znanych wysokosci punktow w terenie;

- automatyczne wyroéwnanie DEM,;

transformacje DEM, w celu wygenerowania warstwie, widoku
perspektywicznego, nachylenia terenu, obrazu stereoskopowego;

- radiometryczne wzmocnienie konturow;

- faczenie obrazéw DEM,;

- wzmocnienie obrazu i wyréwnanie balansu barw;

- filtracje Fourierowska i w przestrzeni spektralnej.

Dane moga by¢ przeksztatcone na formaty dla ARC/INFO, Intergraph, Auto
CAD, GeoVision, SysScan oraz dla autografow analitycznych.

Interfejsy pozwalajg na wspOtprace z urzadzeniami firm: Photo Scanners,
CalComp digitizers, Eikonox, Matrix, Dicomed, Tectronix, Ectron, Versatec,
Optronics, MDA FIRE/ColorFIRE.

Schemat generacji DEM pokazano na rysunku 4.

4. V12STA do zawansowanej technologii cyfrowej analizy obrazéw

Jest to nowa, wzbogacona wersja bardzo dobrego oprogramowania Systemu
600 firmy PS, pracujgca pod nadzorem UNIX, z interfejsem X-Windows/
MOTIF. Wedtug niezaleznego konsultanta w rzadzie federalnym USA (Lee
Nelson [2]), system ten jest uwazany za bardzo zaawansowany wsrdd systemow
stosowanych do profesjonalnych opracowan teledetekcyjnych.

Pakiet oprogramowania zawiera sze$¢ gtownych modutéw, ktére mogg
pracowaé na PC 386/486, Sun Microsystem SPARC GX i GS, Silicon Graphics,
Hewlett-Pacard Apollo z systemem operacyjnym UNIX i minimum 32 MB
RAM oraz interfejsem X-Windows/ MOTIF i MWM dla grafiki z odpowiednio
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pojemnym dyskiem trwatym. Praca w sieci lub samodzielnie. Integracja z
wieloma urzadzeniami wejscia/wyjscia poprzez interfejs X-Windows/MOTIFF.

Szes¢ gtownych modutdéw oprogramowania VI2STA pozwala na:

- interaktywne wysSwietlenie i opracowanie obrazu na ekranie;

- analize cyfrowa obrazu;

- czytanie obrazu cyfrowego zarejestrowanego w réznych formatach;

- digitalizacje mapy;

- zaawansowang filtracje obrazu;

- operacje na zbiorach GPS, GIS oraz, tagczenie danych rastrowych z danymi
wektorowymi.

Oprogramowanie VI2STA zawiera pakiet ¢wiczebny i materiaty z obrazami
cyfrowymi przeznaczony do edukacji uzytkownika oraz "on-line help". W celu
podniesienia dokiadnosci, operacje przeprowadzane sa na liczbach
zmiennoprzecinkowych 32-bitowych, a wynik koricowy przedstawiany jest w
postaci 8- bitowej. System VFSTA daje mozliwos¢ uwzgledniania kalibracji
skanera, wptywu wysokosci Storica nad horyzontem w momencie wykonywania
zobrazowan, korekcji atmosferycznej, eliminowanie wptywu chmur i szumoéw
z obrazu, precyzyjnej korekcji geometrycznej z wykorzystaniem danych GPS;
ekstrakcji elementow sytuacji z obrazéw, doktadnej klasyfikacji obrazu r6znymi
metodami, potgczenia z systemami GIS innych firm np. z ARC/INFO Environ
mental Systems Research Institute, AutoCAD Autodesk, Inc.

4.1. Gléwne zalety oprogramowania VFSTA:

- X-Windows/MOTIFF pozwala na prace z wieloma oknami réwnoczesnie;

- praca z ikonami,

- praca na roéznych komputerach 32 bitowych (Sun, Silicon Graphics, HP
Apollo serii 700) z systemem operacyjnym UNIX oraz na komputerach serii
386/486 z systemami operacyjnymi SCO lub Sun Solaris i managerem okien
MWM,;

- interfejs graficzny;

- wirtualne przetwarzanie w czasie rzeczywistym, co pozwala na opracowanie
obrazu o nielimitowanym rozmiarze;

- oprogramowanie pozwalajgce na przetwarzanie “pipeline’”, co zwigksza
szybko$¢ opracowania i eliminuje konieczno$¢ przechowywania zbioréw
posrednich na dysku [3J;

- biblioteka ponad 400 komend aplikacyjnych;

- virtualne przemieszczanie i powiekszanie obrazu;

- wielodostepne i wielozadaniowe wykorzystanie oprogramowania;

- proces batch (wsadowy);

- "on line help";

- system wejscia/wyjscia pozwalajgcy na opracowanie tylko czesci obrazu
(w tym wybranych kanatéw, ROI);
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- rejestracja historii sesji interaktywnej (wszystkich komend) w pliku LOG
lub obrazu, co pozwala - po edycji - wykorzysta¢ go do innych opracowan lub
przeprowadzi¢ ““batch processing” bez nadzoru operatora;

- wigczenie wiasnego oprogramowania uzytkownika do pakietu.

4.2 Gtéwne funkcje modutéw oprogramowania VI2STA

4.2.1. Modut interaktywnego opracowania obrazu zawiera:
- $rodowisko graficzne X-Windows/MOTIFF;

- management obrazu i plikéw, palete barw, LUT, GCP;
manipulacje na obrazie lub jego czesci;

- edycje obrazu oraz interaktywna eliminacja cieni i chmur;

- poréwnywanie obrazoéw i faczenie obrazéw;

- transformacje z przestrzeni RGB do IHS i odwrotnie;

- wzmocnienie kontrastu obrazu, interaktywna modifikacjia LUF lub
histogramu;

- korekcje radiometryczng;

- obliczenia statystyczne;

- klasyfikacje obrazu metoda nadzorowang oraz wyswietlenie na obrazie
(jako naktadki) sklasyfikowanego obrazu;

- operacje i korekcje geometryczne;

- interaktywne okre$lenie ROl na obrazie rastrowym lub wektorowym;

- operacje na obrazie graficznym i jego edycje.

4.2.2. Cyfrowa analiza obrazu zawiera nastepujace funkcje;

- operacje i zarzadzanie plikami zawierajgcymi obraz rastrowy lub wektorowy,
w tym konwersja formatow;

- operacje arytmetyczne i logiczne na obrazach;

- obliczenia statystyczne dotyczace obrazu;

- wzmocnienia obrazu i filtracje, w tym m.in. Laplacian, Roberts, Sobel,
Wallis, Hadamard, LIFE, itd;

- faczenie obrazéw;

- klasyfikacja obrazéw réznymi metodami oraz ocena doktadnosci
klasyfikacji;

- operacje geometryczne, w tym autokorelacja i przetwarzanie
ortofotograficzne obrazéw oraz generowanie syntetycznego obrazu
stereoskopowego i obrazu perspektywicznego (z wykorzystaniem DEM);

- operacje spektralne i transformacje obrazéw, w tym m.in. wskaznika
roslinnosci (VI), Kauth-Thomas, Karhunen-Loeve (gtéwnych skitadowych),
RGB do ukfadu YIQ (w NTSC), RGB do IHS i odwrotnie, generowanie obrazu
Mandelborot (operacje fraktalne), itd;

- kompozycja mapy;

- korekcja geometryczna obrazu do jednej z 24 dostepnych odwzorowan
kartograficznych i uzywanych na S$wiecie elipsoid, w tym rowniez elipsoidy
Krassowskiego.
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4.2.3. Modut wejscia (czytania danych cyfrowych z CCT):

- SPOT XS i SPOT PAN;

- Landsat TM w formatach: EDC, ESA, Fast Format;

- Landsat MSS z Australii, EROS, ESA, Japonii, NASADA, NRSA z Indii,
USGS;

- Landsat TM w formacie LGSOWG z EDC, ESA, NASADA, NRSA, CCRS

- Landsat MSS w formacie LGSOWG z CCRS, SATIMAGE, ISRO;

- Skaner do zobrazowan przybrzeznych (CZCS) z Dundee, NOPS;

- dane cyfrowe ze skanera Daedalus;

- dane DEM z USGS;

- dane DLG z USGS;

- dane z World Data Bank Il (WDBII);

- obrazy z satelitbw meteorologicznych NOAA AVHRR,;

- DTED (Digital Terrain Elevation Data);

- dane z mikrodensytometru Perkin-Elmer;

- GOES oraz z satelitow z serii NOAA, TIROS i NIMBUS-7;

- dane z pomiaréw sejsmicznych;

- ATM (Airborne Thematic Mapper) i inne.

4.2.4. Modut digimetru:

- rejestracja mapy do stotu i obrazu do mapy;

- pomiar elementéw graficznych na mapie, takich jak: punkty, linie,
poligony lub ich segmenty;

- przypisanie atrybutoéw elementom graficznym.

4.2.5. Zaawansowane metody filtracji:

- Transformacje Fouriera i Walsh-Hadamard oraz filtracje:  Hanning,
Hamming i Tukey;

- operacje arytmetyczne na obrazach w postaci urojonej oraz obliczanie
spektrum (PSF) i jego wizualizacja;

- auto- i cross-correlation;

- filtracja w przestrzeni spektralnej, w tym m.in. generacja Kemela i filtrow
Marr-Hildreth oraz filtréw morfologicznych: Minimum i Maximum;

- filtracja w przestrzeni Fourierowskiej;

- filtry Wienera i inne do filtracji szumoéw;

- detekcja i modelowanie parametréw PSF.

4.2.6. Zarzadzanie bazg danych o r6znych formatach danych, w tym:

- edycja, taczenie, modyfikacja danych tabularycznych;

- interaktywne tworzenie tablic i bazy danych;

- tworzenie projekcji i odwzorowania obrazéw;

- tworzenie obrazéw z danych tabularycznych;
taczenie danych tabularycznych z obrazami;
- formatowanie wydruku opracowan i sprawozdania;
- import i export danych zarejestrowanych w roznych formatach.
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4.2.6. Modut GIS

- analiza najblizszego otoczenia obrazow rastrowych;

- analiza odlegtosci (kosztu) od danej klasy;

- obliczenie kata pochylenia terenu;

- analiza sasiednich Klas;

- generacja podcieniowanej rzezby terenu itd.

4.2.7. Modut ARC/INFO:

- import i export plikow w formacie ARC/INFO;

- edytor plikdw graficznych (GRPH);

- transformacja obrazéw wektorowych na rastrowe i odwrotnie;

- transformacja danych z formatu ARC/INFO na format GRPH, co pozwala
na taczenie obrazOw rastrowych z wektorowymi oraz z tekstem, ktéry moze
by¢ nastepnie wydrukowany w postaci hardcopy;

- generacja pliku w kodzie ASCII z pliku GRPH.

4.2.8. Modut transformujacy dane formatu DXF z AutoCAD na format
GRPH.

4.2.9. Modut interfejsu Eikonx do skanowania zdje¢ czarno-biatych lub
barwnych przy pomocy kamery Eikonix Model 1412. Linijka detektoréw w
kamerze skitada sie z 4096 elementow, co umozliwia skanowanie zdjecia o
rozmiarach 4096 x 5200 pixeli, zarejestrowanego za pomocg kodowania w 1024
poziomach szarosci lub 16 milionéw barw.

4.2.10. Modut interfejsu MATR1X do rejestracji obrazu na filmie przy
pomocy kamery MATRIX Forte Color Film Recorde firmy Agfa.

4.2.11. Modut interfejsu KODAK XL Color Printer z gestoscig 2000 dpi na
papierze lub folii 0 wymiarach 11" x 11" lub 11" x 8.5".
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Rys. 2. Opracowanie stereoskopowych zdje¢ lotniczych na stacji ORTHO/PRPSM
firmy PS
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Rys. 3. Opracowanie stereoskopowe zobrazowan cyfrowych SPOT P na stacji
SPOT/PRPSM firmy PS



Rys. 4. Schemat automatycznej generacji DEM na stacji DEMfirmy FS
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WIADOMOSCI PATENTOWE

Wiadomos'ci Urzedu Patentowego
Nr 8 sierpien 1993

Bl (11) 162086 (41)91 12 02 5(51) GO1C 9/00

(21)285306 (22) 90 05 22

(72) Bilinski Alfred, Mnich Stanistaw, Juniewicz Stanistaw, Nierobisz Andrzej
(73) Gtowny Instytut Gornictwa, Katowice

(54) Przyrzad do sygnalizacji granicznej wartosci kata nachylenia

BI(11)162087 (41)91 1202 5(51) GO1C 9/00

(21)285307 (22)90 05 22

(72) Bilinski Alfred, Mnich Stanistaw, Juniewicz Stanistaw, Nierobisz Andrzej
(73) Gtoéwny Instytut Gornictwa, Katowice

(54) Przyrzad do sygnalizacji granicznej wartosci kata nachylenia

Nr 9 wrzesien 1993

Y1 (11) 51682 (41)91 07 15 5(51) GO1C 15/00
G01C 1/02

(21)91669 (22) 90 12 20

(72) Cmielewski Kazimierz, Krzeszowski Marian

(73) Akademia Rolnicza, Wroctaw

(54) Przyrzad do ustalania ptaszczyzny kolimacyjnej teodolitu
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AKTUALNOSCI

COMMISSION OF THE PRZEDSTAWICIELSTWO KOMISJI
EUROPEAN COMMUNITIES WSPOLNOT EUROPEJSKICH
Delegation in Poland Warsaw 30.1X.1993

INFORMACJA DLA PRASY

W dn. 30 wrzesnia 1993 zostato podpisane w Warszawie Memorandum
Finansowe w sprawie przyznania Polsce przez Komisje Wspdlnot Europejskich
w ramach programu PFIARE 5 min ECU na reforme systemu informacji o
terenie. Realizowany od 1990 roku program PHARE ma na celu pomoc
WspdlInot Europejskich w restrukturyzacji gospodarczej krajéw Europy Srodkowej
i Wschodniej i w ich przechodzeniu do gospodarki rynkowej.

Celem programu ktérego dotyczy podpisane dzi$ porozumienie jest pomoc w
modernizacji systemu informacji o terenie w Polsce. Przyznane s$rodki bedg
przeznaczone przede wszystkim na przygotowanie bazy danych, w oparciu o
wykonanie zdjec¢ lotniczych terenu catego kraju. Program ma réwniez wspomaoc
usprawnienie systemu przetwarzania i dystrybucji danych oraz zapewni¢ pomoc
techniczng dla reformowania istniejgcego w Polsce systemu informacji o
terenie. Realizacje programu przewidziano na okres do konca 1997 roku.

W imieniu Rzadu RP dokument zostat podpisany przez Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa Andrzeja Bratkowskiego, a w imieniu Komisji
Wspoblnot Europejskich - przez Szefa Przedstawicielstwa Komisji WE w
Warszawie, Ambasadora Alexandra Dijckmeestera.
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KONFERENCJE, NARADY, KONSULTACJE

Hogdan Ney
Instytut Geodezji i Kartografii

XXIl Kongres Technikéw Polskich

Kongres, zorganizowany przez Federacje Stowarzyszen Naukowo-
Technicznych (NOT), Obradowat nietypowo - na dwoch sesjach, oddzielonych
ponado$miomiesieczng przerwa. Informacje o pierwszej sesji XXII KTP
zamiesciliSmy w Biuletynie IGIiK nr 4/92 ss. 34-39. Druga, koncowa sesja
Kongresu odbyta sie 10 wrzesnia 1993 r.

Po rozpatrzeniu projektéw dokumentéw programowych, dotyczacych
gospodarki kraju oraz udziatu $rodowiska technicznego w jej ksztattowaniu,
Kongres przyjat uchwate 11 sesji, ktora to uchwata - tgcznie z uchwatg | sesji
- stanowi podsumowanie, oczywiscie syntetyczne, opinii polskich inzynieréw i
technikdw w weztowych sprawach Polski.

UCHWALA
11 SESJI XXII KONGRESU TECHNIKOW POLSKICH
Warszawa - 10 wrzesnia 1993 roku

Uczestnicy sesji koricowej XXII Kongresu Technikéw Polskich stwierdzaja,
ze uchwatla pierwszej sesji Kongresu, przyjeta 28 listopada 1992 roku stanowi
integralny sktadnik Uchwaty Kongresowej.

Rozwiniecie stanowiska srodowiska technicznego pomiedzy pierwszg i drugg
sesjg Kongresu jest zawarte w dokumentach:

"Stanowisko wobec programu gospodarczego Polski"(opracowane przez
Komitet Programu Gospodarczego XXII KTP), "Uczestnictwo inzynieréw i
technikdw w ksztattowaniu polskiej gospodarki” (opracowane przez Komisje
Rozwoju Dziatalnosci Federacji SNT), a takze w dokumencie, bedgcym
wynikiem wspotpracy Federacji Stowarzyszeh Naukowo-Technicznych NOT z
Polskim Towarzystwem Ekonomicznym "Wsp6lne stanowisko w sprawie
programu gospodarczego", popieranym przez Zrzeszenie Prawnikéw Polskich,
Stowarzyszenie Ksiegowych RP i Towarzystwo Naukowe Organizacji i
Kierownictwa.
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Stwierdzamy, ze kompetentne czynniki rzadowe nie wykazaty spodziewanego
zainteresowania wynikami pierwszej sesji Kongresu, a w szczegdlnosci naszg
opinig o sytuacji gospodarczej kraju, nieprawidtowosciach polityki w tej dziedzinie
oraz istotnych btedach w procesie transformacii.

Nasze Srodowisko jest zbulwersowane przypadkami nieuzasadnionej likwidacji
zaktaddw przemystowych i pospiesznej wyprzedazy urzadzen technologicznych,
czesto nawet nowoczesnych, po zanizonych cenach, co prowadzi do
nieodwracalnego zniszczenia wielu polskich przedsiebiorstw, uznanych na rynkach
krajowych i zagranicznych. Upadkowi przemystu towarzyszy rozpraszanie i
pauperyzacja doswiadczonych kadr inzynieréw, technikéw i robotnikow.

Postulujemy rozpoczecie faktycznego oddtuzania przedsiebiorstw, odchodzenie
od popiwku oraz, naliczanie dywidendy od zysku przedsiebiorstw ( a nie od
majatku).

Jeszcze raz wyrazamy opinig, ze istnieje konieczno$¢ oparcia polityki
gospodarczej i spotecznej panstwa na dtugookresowej koncepcji rozwoju kraju.
Taka koncepcja powinna okresla¢ w wieloletniej perspektywie cele i zasady
dziatania w obrebie podstawowych probleméw, do ktérych zaliczamy:

1. zahamowanie wzrostu bezrobocia, a nastepnie stopniowe jego redukowanie,

2. powstrzymanie upadku znacznej czesci potencjatu przemystowego , a w
szczegolnosci ochrone galezi strategicznych (m.in. przemyst obronny, produkcja
paliw, energetyka) oraz aktywne wspieranie zmian struktury przemystu przy
przestrzeganiu zasady réwnego traktowania wszystkich sektoréw wiasnosci,

3. polityke rolng, chronigca polskie rolnictwo i przetworstwo rolno-spozywcze
przed upadkiem i tworzacg warunki do optymalizacji struktury agrarnej,

4. stymulowanie rozwoju, zwiaszcza inwestycji tworzacych nowe miejsca
pracy, opartego na kapitale krajowym i zagranicznym,

5. tworzenie stabilnego systemu podatkowego i dalekowzrocznej polityki
budzetowej oraz reaktywowanie instytucji Skarbu Panstwa, niezaleznej politycznie,
odpowiedzialnej za majatek przedsiebiorstw paristwowych i za jego optymalne
wykorzystanie. W pewnych dziedzinach nalezy utrzyma¢ monopol panstwowy
(alkoholowy, tytoniowy),

6. rozwoj systemu bankowego oraz polityke pieniezna i kredytowa sprzyjajacq
wzrostowi gospodarczemu,

7. stworzenie warunkéw do rozwigzania problemu mieszkaniowego,

8. rozwdj wspotpracy z zagranica, w tym racjonalng integracje ze Wspolnotg
Europejska oraz ozywienie handlu z rynkami wschodnimi,
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10. racjonalng, konsekwentna polityke spoteczng. Domagamy sie uznania
praw emerytow do udzialu w prywatyzacji majatku panstwowego (wydzielenie
30% kapitatu z prywatyzacji na fundusz emerytalny).

Zadamy zaprzestania lekcewazenia roli polskich inzynieréw i technikow
oraz ich wigczanie do intensywnego wspotdziatania w ksztattowaniu polityki
gospodarczej panstwa i w transformacji polskiej gospodarki.

Wyrazamy przekonanie, ze pomyslnie uktadajgce sie wspotdziatanie Federacji
SNT z Komitetem Badan Naukowych i Polskg Akademig Nauk w sferze
techniki bedzie rozwijane z pozytkiem dla gospodarki kraju.

Chcielibysmy wierzy¢, ze rzadowe i resortowe inicjatywy programowe
zaprezentowane w ostatnim czasie naszemu $rodowisku, bedg rozwijane.
Dekalrujemy gotowo$¢ do wspdtpracy z wszystkimi instytucjami, organizacjami
i srodowiskami w sferze gospodarki, nauki i techniki.

Nasze srodowisko przywigzuje duze znaczenie do wyboréw parlamentarnych.
Serdecznie zachecamy Kolezanki i Kolegébw Inzynierébw i Technikow do
powszechnego udziatu w wyborach.

Wyrazamy nadzieje, ze kandydatury naszego S$rodowiska na postéw i
senatoréw, w tym z listy wyborczej Nr 22, uzyskaja poparcie i glosy
Wyborcéw, przekonanych do naszego programu, ktoremu przyswieca hasto
"by¢ narodowi uzytecznym".

Deklarujemy gotowo$¢ do aktywnego, doradczego wspomagania Prezydenta
RP, Parlamentu i Rzadu Rzeczypospolitej Polskiej.

Sposoby proponowanych przez nas rozwigzan gospodarczych i nasz udziat
w ich realizacji sg przedstawione w dokumentach wymienionych we wstepie
uchwaly.

Federacje oraz jej cztonkdw zachecamy do takich przeksztatcen, ktore bedg
sprzyja¢ partnerstwu wobec samorzadow terytorialnych i gospodarczych oraz
efektywnemu udziatowi $rodowiska w zyciu publicznym.

Uznajemy za celowe uczestnictwo Federacji SNT w wyborach samorzadowych
w 1994 roku.

Zobowigzujemy sie do upowszechnienia dorobku i opinii XXII Kongresu
Technikéw Polskich we wiasnych Srodowiskach oraz w spofeczenstwie.
Wiadzom Federacji SNT zalecamy przedstawienie dokumentéw kongresowych
wiasciwym adresatom.
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Jolanta Sawicka
Instytut Geodezji i Kartografii

VIl Szkota Kartograficzna

W dniach 18-20 listopada br. odbyta sie we Woroctawiu VIII Szkota
Kartograficzna z udziatem okoto 130 uczestnikdw, zorganizowana przez
Zaklad Kartografii Instytutu Geograficznego Uniwersytetu Wroctawskiego i
Komisje Kartografii Polskiego Towarzystwa Geograficznego.

Tematem Szkoly byla: Baza danych w kartograficznym systemie
informatycznym.

Podczas trzydniowej sesji wygtoszono 17 referatow. W pierwszym z nich
dr Piotr Werner (Uniwersytet Warszawski) oméwit Problem konstrukcji baz
danych przestrzennych i baz atrybutow. W spos6b og6lny przedstawit rézne
rodzaje baz danych oraz systemy zarzadzania nimi. Autor referatu wyrazit
nadzieje, ze zmierzamy w kierunku tworzenia baz danych zorientowanych
obiektowo - jako najbardziej przydatnych uzytkownikom. Tematem kolejnego
referatu, wygtoszonego przez prof. Ewe Krzywicka (Akademia Rolnicza,
Wroctaw), byty Uklady wspdtrzednych i ich transformacje w bazach danych
przestrzennych. Prof. Bogodar Winid (Uniwersytet Warszawski) w referacie
pt. GIS Data Forum USA, stan 1993 przedstawit system udostepniania baz
danych w USA. Zwr6cit uwage na problem publikacji danych w aspekcie
prawa autorskiego oraz sprzeczno$¢ miedzy potrzebg zabezpieczenia tajemnicy
jednostki a konstytucyjnym zapewnieniem wszystkim obywatelom dostepu do
informacji. Tego dnia przedstawiono jeszcze dwa referaty: inz. Macieja
Rodaka (Agencja Ruchu Lotniczego, Warszawa) pt. Swiatowy System Geodezyjny
WGS84 oraz mgr Adama Iwaniaka (Akademia Rolnicza, Wroctaw) pt. Baza
danych a baza wiedzy.

Wyktadom towarzyszyty dyskusje uczestnikow Szkoty, pozwalajgce wyjasnié
watpliwosci i uzgodni¢ stosowang terminologie.

Drugiego dnia Szkoty przedstawiono konkretne systemy informacji wdrazane
w réznych o$rodkach. Dr Tadeusz Chrobak (AGH, Urzad Miasta, Krakow)
w referacie pt. Baza danych przestrzennych dla MIASTA scharakteryzowat
Matopolski System Przestrzenny, powstajagcy w wyniku porozumienia miedzy
wojewodg a prezydentem miasta Krakowa. Prof. Tomasz Strzelecki
(BIPROGEO, Wroctaw) poinformowal, ze wraz z zespotem pracuje nad
wdrazaniem systemow informacji o terenie w nastepujacych wojewddztwach:
czestochowskie, elblgskie, gdanskie, legnickie, torunskie, watbrzyskie,
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wroctawskie i warszawskie. W referacie pt. Baza danych dla Wroctawia
zwrdécit uwage na specyficzng ceche powstajacych baz danych - dazenie do
maksymalnego rozwarstwienia informacji ze wzgledu na nie unormowany
system prawny w naszym kraju. Wielowarstwowo$¢ pozwala na tatwe
wprowadzanie zmian, sprzyja udostepnianiu informacji poszczeg6lnym branzom,
pozwala na etapowa rozbudowe bazy danych o nowe warstwy informacyjne.
Dr Tomasz Ossowicz (Politechnika Wroctawska) przedstawit referat pt.
Koncepcja systemu informacji przestrzennej dla potrzeb planowania
regionalnego. Zdaniem prelegenta, niska doktadnos¢ danych nie powinna by¢
przyczyna rezygnacji z szybkiej obrébki danych, jakg zapewnia komputeryzacja.
Na Wydziale Architektury Politechniki Wroctawskiej powstaje baza danych,
oparta na oprogramowaniu Arc/Info. Informacja, obecnie pozyskiwana drogg
skanowania map 1 : 25 000, w przysziosci zastgpiona bedzie materiatami
doktadniejszymi, z lokalnej bazy danych.

Podczas dyskusji uczestnicy Szkoly zgodzili sig, ze nie wolno dopuscic,
by systemy powstajagce w réznych osrodkach staty sie systemami
konkurencyjnymi, ich tworcy powinni zadba¢ o kompatybilno$¢ tych systemow.

Miedzy innymi problem standaryzacji danych poruszyt dr Marek Baranowski
(Centrum GRID, Warszawa) w referacie pt. Integracja baz danych przestrzennych
na poziomie miedzynarodowym. Wymienit Swiatowe o$rodki, ktére czuwajg
nad standaryzacjg: 1SO, CERCO, NATO, EUREF, INFOTERRA.
Scharakteryzowat bazy danych CORINE, FAO Soil Map, NOAA Global
Vegetation Index, PC World Data Base, Digital Chart of the World. Kolejnym
prelegentem byt gos¢ z Czech - Milan Koneény (Masaryk University, Brno),
ktéry zwrdcit uwage na podobng sytuacje kartografii w Polsce, Czechach i
Stowacji. Temat referatu brzmial Contemporary Situation on GIS in Czech
Republic. Nastepnie gtos zabrata mgr inz. Maria Kacprzak (Ministerstwo
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa), wygtaszajac referat pt. Giowne
problemy organizacji baz danych przestrzennych dla POLSKI. Ostatnim
wyktadem tego dnia byt wyktad dra Grzegorza Swiderskiego (KORDAP POL,
£6dz) Geodezyjne podstawy bazy danych dla Polski.

Trzeciego dnia Szkoty referaty wygtaszali goscie zagraniczni:

- Dipl.Ing.Horst Kremers (Senatsverwaltung fur Stadtentwicklung und
Umweltschutz, Berlin): Environmental Information with Spatial Reference,
00-GIS: The users Demand,

- Ing. Milan Huml (CVUT, Praha): The sources of data base;

- Prof. Serge Bonin (Laboratoire de Graphigue, F.HESS, Paryz): La
cartographie evolue;

- Dr Nicolas Prechtel (Techn. Univ., Dresden): Large-Scale Simulation of
Insolation in Built-up Terrain.
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W czasie trwania Szkoly zaprezentowane zostaty dwa postery: pierwszy
- na temat numerycznego sposobu opracowywania map do nowej edycji
encyklopedii powszechnej (przedstawiony przez PWN); drugi - na temat
numerycznej bazy danych ogolnogeograficznych map matoskalowych (1 : 200
000 - 500 000) aglomeracji warszawskiej (przyktad pracy studentow Wydziatu
Geodezji i Kartografii PW - Andrzeja Glazewskiego i Pawla Kowalskiego).

Sesjom towarzyszyta prezentacja systeméw zwigzanych z bazg danych
przestrzennych: Arc/Info, Intergraph, AutoCAD, Atlas*GIS. Prezentacje
komputerowe obejmowaty réwniez prace zgtoszone przez uczestnikow Szkoty.
Mozna byto obejrze¢ m.in.:

- "Komputerowy Plan Warszawy" opracowany przez firme so/zKART (praca
przygotowana przez mgr inz. Andrzeja Garstke i dr Krzysztofa Buczkowskiego);

- mape cyfrowg terenu obejmujacego Polske, Czechy oraz fragmenty
Niemiec i krajow bylego ZSRR, sporzadzong na podstawie map fizycznych
w skali 1 : 50 000, ! : 100 000 i 1 : 200 000 zaprezentowang przez Instytut
tacznosci, oddziat we Wroctawiu;

- zdjecie satelitarne Warszawy - kompozycje barwng przygotowang przez
Zaktad Kartografii Instytutu Geodezji i Kartografii.

Prezentacje komputerowe mozliwe byly dzieki udostepnieniu sprzetu przez
firmy Polcom i Optimus Techtronic.

W czasie trwania Szkoty odbyto sie rowniez spotkanie cztonkéw Komisji
Kartograficznej PTG, na ktorym ustalono, ze 1X Szkota Kartograficzna
odbedzie sie we wrze$niu w Komorowie, ajej tematem bedg Mapy topograficzne.
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Skiad komputerowy
Druk IGiK Warszawa, ul. Jasna 2/4
naktad 100 egz. cena 30.000,-z
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