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Prace badawcze w zakresie automatyzacji
sporzadzania katalogow i map grawimetrycznych

Duza pracochlonno$é sporzgdzania katalogéw i map grawimetrycznych
skionita Instytut Geologiczny do poszukiwania nowej metodyki i techno-
logii sporzadzania tych materialow. W zwigzku z tym Instytut Geologiczny
zlecit Zakladowi Informatyki Geodezyjnej i Kartograficznej Instytutu
Geodezji i Kartografii opracowanie metod i technologii sporzadzania ka-
talogow grawimetrycznych, map grawimetrycznych anomali Bouguer’a
w skali 1:50 000 oraz map anomalii regionalnych, resztkowych i gradientu
pionowego.

Dotychczasowy, konwencjonalny sposdb tworzenia grawimetrycznych
materialéw pochodnych, w postaci katalogow i map grawimetrycznych,
przebiegal nastepujgco. Dane zrodlowe stanowily katalogi punktéw poi-
szezegolowych zdje¢ grawimetrycznych oraz mapy topograficzne w skali
1:50 000 z naniesionymi polozeniami punktéow, na ktérych wykonano
zdjecia grawimetryczne. Katalogi zawieralty wysokosci punktéw grawime-
trycznych i warto$ci przyspieszenia sity ciezkosci. Dodatkowo uzupeiniano
je wspolrzednymi geograficznymi punktow grawimetrycznych, odczyty-
wanymi graficznie za pomocg diagraméw z map topograficznych w skali
1:50 000, oraz warto$ciami ¢ odczytywanymi z map gestoSci. Na podsta-
wie tych danych obliczano ,,recznie’” anomalie przy$pieszenia sily cigzkosci
z uwzglednieniem redukcji Bouguer’a i Faye’a na punktach grawimetrycz-
nych, a nastepnie tworzono mape anomalii. Stanowila ona podstawe opra-
cowania map anomali regionalnych, anomalii resztkowych i gradientu pio-
nowego. Na mape anomalii Bouguer’a z wyinterpolowanymi recznie izoli-
niami nakladano kalke z wkreslong siatkg kwadratow o boku 1 km
i recznie interpolowano warto$ci anomalii w narozach tej siatki. Wyinter-
polowane w narozach wartoéci stanowily podstawe obliczenia anomalii
regionalnych, resztkowych i gradientu pionowego. W trakcie obliczen po-
stlugiwano sie diagramami kolowymi, pozwalajacymi wybra¢ dla i-tego na-
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roza siatki warto$ci w innych narozach, ktére to wartosci podstawiano do
odpewiednich wzoréw. Diagram taki wygladal jak na rysunku 1.

Tak wigc, aby obliczy¢ wartos¢ anomalii resztkowej, regionalnej i gra-
dientu pionowego w jednym, i-tym, narozu, nalezalo odczyta¢ wartosci
anomali Bouguer’a w siedemnastu narozach siatki kwadratow.

Rys. 1

Jak widaé¢, taki proces wymagal duzego nakladu prac obliczeniowych,
interpolacyjnych i kreslarskich, a ponadto trwat bardzo diugo i stwarzal
w wielu momentach mozliwosci popelniania bledéw. Co prawda, przy wy-
znaczaniu wspéirzednych ¢, A oraz tworzeniu katalogu anomali Bouguer’a
stosowano prace ,,na dwie rece”, lecz to znacznie przedtuzalo czas i podno-
sito koszty opracowania.

Zaklad Informatyki Geodezyjnej i Kartograficznej opracowal nowe
metody upraszczajgce i skracajgce proces opracowywania pochodnych ma-
terialow grawimetrycznych. Proces obliczeniowy realizowany jest za po-
mocg czterech programéw rodziny GAL, napisanych w jezyku ALGOL
1204:

1. GALKAT — program obliczania wsp6lrzednych geograficznych,
normalnego przy$pieszenia sily ciezko$ci, redukcji Faye’a, redukcji Bou-
guer’a, anomalii przy$pieszenia sily ciezko$ci na punktach grawimetrycz-
nych.

2. DRUK B — program wyprowadzania tablicy B.



Automatyzacja sporzadzania katalogéw i map grawimetrycznych 59

3. GALINT — program interpolacji anomalii przy$pieszenia sily ciez-
kosci w narozach siatki kwadratow.

4. GALANOM — program obliczania anomalii regionalnych, anomalii
resztkowych i gradientu pionowego.

W numerycznym procesie opracowania katalogéw i map grawimetrycz-
nych wykorzystano nastepujace urzgdzenia:

— automatyczny koordynatograf KART 2,

— urzadzenie OPTIMA, stuzgce do kodowania na taSmach papierowych
danych z pomiaréw grawimetrycznych,

— elektroniczng maszyne cyfrowg ODRA 1204 z pamigcig bebnows.

Wobec braku koordynatografu umozliwiajacego automatyczne kresle-
nie izolinii, opracowanie objelo jedynie zagadnienie automatycznej rejes-
tracji wspblrzednych punktéw grawimetrycznych oraz automatycznych
proceséw obliczeniowych.

Pierwszym etapem opracowania jest stworzenie katalogu punktéw gra-
wimetrycznych. Aby otrzyma¢ taki katalog nalezy dla kazdego punktu
grawimetrycznego dysponowa¢ nastepujgcymi danymi:

— numerem,

— wysokos$cig H nad poziomem morza (lub nad wybranym poziomem
odniesienia),

— wspoirzednymi geograficznymi,

— pomierzong warto$cig przy$pieszenia silty ciezko$ci g,

— gestoscig podloza, na ktérym znajduje sie punkt grawimetryczny.

Wielko$ci g, H (dane z pomiaru w terenie) perforowane sg wediug
rosngcej numeracji punktow grawimetrycznych, co jest zgodne z uporzad-
kowaniem ich w katalogu danych zréodlowych. Jesli dla ktérego$ z punk-
tow umieszczonych w katalogu brak jest jednej z dwoéch podstawowych
informacji (wysoko$ci lub przyspieszenia), to przy perforacji punkt taki
jest pomijany.

W celu okres$lenia wspoéirzednych geograficznych punktéw grawime-
trycznych mierzy sie i automatycznie rejestruje na pieciokanalowej tasmie
papierowej, za pomocg koordynatografu KART 2, ich wspélrzedne plaskie
na mapie w skali 1:50 000, wyrazone w ukladzie lokalnym koordynato-
grafu.

Poddany opracowaniu arkusz mapy skladal sie z dwoch czesci (A i B),
na ktérych uwidoczniono zasiegi obszaréw o réznej gestosci . Pomiar i re-
jestracje wsp6irzednych wykonano oddzielnie dla kazdej czeSci arkusza,
a dla danej cze$ci — oddzielnie dla kazdego obszaru ¢ (kolejnos¢ pomiaru
polozenia punktéw wewnatrz obszaru jednakowej gestosci jest dowolna).
Zarejestrowane wspoélrzedne plaskie punktéw obu czeSci arkusza trans-
formuje sie na jeden wspélny uklad lokalny, ktérego o§ y pokrywa sie
z dolng ramka arkusza mapy.
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Nastepnie przelicza sie wspoélrzedne plaskie punktéw po transformacji
na wspoélirzedne geograficzne ¢, . Podstawe takiego przeliczenia stanowig:

— stransformowane wspo6irzedne plaskie punktow 1, 2, 3, 4,

— wspblrzedne geograficzne punktow 1, 2, 3, 4 odczytane z mapy,

X
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Rys. 2

— stransformowane wspolrzedne plaskie punktéw grawimetrycznych.
Gdyby siatka geograficzna w odwzorowaniu byla siatkg prostokatng,
to wspolrzedne geograficzne i-tego punktu wyrazaltyby sie wzorami:

X
o= @1+ —a’—
=M+ 2
gdzie:

i .

a = af
Ys

b dl’
df = (P2— 1),
dl = (A—1y),

Tyt
h = e

Poniewaz mapa wykonana jest w odwzorowaniu Gaussa-Krugera (wa-
lec w polozeniu poprzecznym), wystepuje zagadnienie zbiezno$ci potudni-
kéw i w zwigzku z tym wspoélrzedna y; musi otrzymaé¢ poprawke. Wspoél-
rzedna y poprawiona wyraza si¢ wzorem

yi®® = y;+sign (yt— %) W Ty T,
Ys
g ,
gdzie: w = abs 2 |- y¢2_1|;
Ys Yy

2
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y'.:_

r=-=

h
A wiec obliczajac wspélrzedng L i-tego punktu nalezy korzysta¢ ze
wzoru

(p)
ll 1 b

Na podstawie wspoélrzednych geograficznych, wysokos$ci, gestosci i war-
tosci przys$pieszenia sily cigzko$ci oblicza sie nastepujace elementy:

— redukcje Faye’a z wzoru

Rr = 10,3086 H [mgl];
— normalne przys$pieszenie sity ciezkoSci z wzoru Helmerta z 1901 r.
Yo = 978030 (1-+0,005302 sin2 ¢ —0,000007 sin2 2¢) [mgl];
— anomalie przy$pieszenia silty ciezko$ci z wzoru
A = go"—hky [mgl];

gdzie g,” — pomierzona i zredukowana do geoidy warto$¢ przy$pie-

szenia sily ciezko$ci. Zastosowano tu 1gczna redukcje Bouguer’a i Faye’a
Rp+ Ry = (0,3086—0,04190) H [mgl].

Dane wej$ciowe i elementy obliczone tworza katalog punktéw grawi-
metrycznych. Kazdemu punktowi grawimetrycznemu w katalogu przypo-
rzgdkowanych jest dziesie¢ warto$ci o nastepujacym znaczeniu:

1 Nr — numer porzgdkowy punktu,
Nr p — numer punktu na mapie,
¢ — szerokos$¢ geograficzna,
A — dlugosé geograficzna,
H — pomierzona rzedna punktu,
g — pomierzone przyspieszenie sily ciezkos$ci,
sigma — gestos¢,
R. Faye — redukcja Faye’a,
9 vo — normalne przys$pieszenia sity ciezkosci,

10 go” —+o— anomalia przys$pieszenia sity ciezkosci.

Punkty grawimetryczne w katalogu uporzadkowane sa wedlug rosng-
cych warto$ci ¢, co jest rownoznaczne z uporzadkowaniem ich wediug
rosngcych wartosci vy.

R0 3O O W

Katalog punktéw grawimetrycznych powstalty w wyniku dziatania pro-
gramu GALKAT wyprowadzany jest przez perforator na o$miokanatowg
tasme papierowa. Wyniki grupowane sa w partie odpowiadajace wielkoScig
zadrukowaniu jednej strony arkusza formatu A4 (po 30 punktéw na stro-
ne). Po odczytaniu tasmy na urzadzeniu OPTIMA otrzymujemy katalog
punktéw grawimetrycznych, ktorego fragment przedstawia tablica 1.
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Jako produkt uboczny dzialania programu GALKAT powstaje tabli-
ca B, ktéra jest w pewnym sensie synteza tresci katalogu. Do wyprowa-
dzenia na tasme papierowa tablicy B stuzy program DRUK B. Zawiera
ona numery punktéw grawimetrycznych, ich wspéirzedne plaskie w ukla-
dzie stransformowanym oraz anomalie przyspieszenia sily ciezkos$ci z re-
dukeji Bouguer’a i Faye’a. Tablica ta spelnia dwojakg role:

— wiadomos$ci w niej zawarte pozwalajg w prosty sposob stworzyc
podkiad do sporzadzenia mapy anomalii Bouguer’a,

— stanowi ona jedng z danych, niezbednych do dalszych obliczen.

Graficzna forma tablicy przedstawia sie nastepujaco:

665  +1883  +6469  —3394
960  +1885  +6840  —32,26
842  +1886  +2180 — 5,43
1266  +1892  +2694  —10,15
964  +1893 47038  —31,56
397  +1895  +4505  —27,76
687  +1897 45609  —35,29
843  +1905  +2042 — 335
809  +1918  +1871  — 1,80

Ze wzgledow wspomnianych wyzej (brak koordynatografu do automa-
tycznego kreflenia izolinii), mape anomalii Bouguer’a wykonano recznie.
W trakcie interpolacji stwierdzono istnienie anomalii, ktérych warto$ci
réznity sie istotnie od wartosci w najblizszym ich otoczeniu. Powstal pro-
blem, czy punkty te wlaczy¢ do interpolacji, czy tez pominaé¢. Jest to za-
gadnienie istotne, gdyz mapa anomalii Bouguer’a stanowi podstawe opra-
cowania map anomalii regionalnych, anomalii resztkowych i gradientu
pionowego. W zwigzku z tym, decyzje odrzucenia czy wiaczenia niektorych
punktéw do interpolacji powinna podejmowa¢ osoba kompetentna, znajgca
zagadnienia grawimetrii. Stad plynie wniosek, ze w trakcie opracowywa-
nia materialdéw grawimetrycznych przez osrodki elektronicznej techniki
obliczeniowej, nalezy zapewni¢ stalg wspoOlprace ze specjalistami w dzie-
dzinie oceny i interpretacji tych materiatow.

Nastepna faza opracowania grawimetrycznych materialéw pochodnych
realizowana jest przez dzialanie programu GALINT. Program ten realizuje
interpolacje warto$ci anomalii przySpieszenia sily ciezko$ci w narozach
siatki kwadratow o boku 1 km (przyjeto siatke pokrywajaca sie z siatka
kilometrowg na mapie w skali 1 : 50 000). Wartosci anomalii interpolowane
sg liniowo na podstawie:

— wspolrzednych plaskich narozy siatki kwadratow,

— wspoirzednych ptlaskich punktéw grawimetrycznych,

— wartos$ci anomalii na punktach grawimetrycznych.
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Zasada interpolacji jest nastepujgca. Dla i-tego naroza siatki kwadra-
tow wybiera sie punkty grawimetryczne lezgce w odleglosci d <2 km.
Sposrod tych punktéw wybierane sg takie cztery, aby

— odlegtlosci tych punktéow od naroza siatki byly minimalne,

— punkty byly rozmieszczone w réznych ¢wiartkach lokalnego ukladu
wspolrzednych, o poczatku umieszczonym w i-tym narozu.

AX
2 km 2 km —
x>0 7 x>0 1
y<o 3 y20 | &
2 1
V,

Rys. 3

Jesli nie istniejg takie cztery punkty, to nie przeprowadza sie inter-
polacji anomalii w narozu, co sygnalizowane jest tymczasowym przyje-
ciem anomalii w tym punkcie réwnej 999.99. W takim przypadku nalezy
sproébowa¢ przeprowadzi¢ interpolacje recznie, a gdy i to nie daje rezul-
tatu — zapisa¢ zero w odpowiednim miejscu tasmy.

Rys. 4

W wyniku dzialania programu GALINT otrzymuje sie dwukolumnowag
tablice SIW, ktéra zawiera numery siatki kwadratéow i odpowiadajgce im
anomalie przy$pieszenia sily ciezkosci. Po recznym uzupelnieniu anomalii,
ktore nie zostaly wyinterpolowane maszynowo, tablica SIW jest dang wej-
$ciowg do programu GALANOM, stuzgcego do obliczenia wartoSci ano-
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malii regionalnych, anomalii resztkowych i gradientu pionowego w na-
rozach siatki kwadratow o boku 1 km.

W wyniku dzialania programu GALANOM tablica SIW jest przeksztal-
cana w tablice REG, czyli w tablice siatki kwadratéw rozszerzonej i uzu-
peinionej do regularnego prostokata.

Tablica REG zawiera: w przypadku naroza siatki znajdujacego sie
w obrebie arkusza mapy — wyinterpolowana warto$¢ anomalii, w przy-
padku naroza znajdujgcego sie poza obrebem arkusza — warto$¢ anomalii
roéwng zeru.

Tablica REG stanowi podstawe obliczenia anomalii regionalnych, ano-
malii resztkowych i gradientu pionowego. Z tablicy tej wybierane sa ma-
szynowo wartosci anomalii w narozach, niezbedne do obliczenia wyzej wy-
mienionych elementow.

1| b b1 6%

8-2 N
a-1

Q
%
5979 %

7
7
7
%

a+

a2 N

Rys. 5

Jezeli obliczenia prowadzimy dla naroza, ktére w tablicy REG ma
wskazniki (a, b), to wybierane sg nastepujace wartosci:

— dla obliczenia anomalii regionalnej:
Ja-25 b—1, Ya—1,b-2> YGa+1b—2 Ga+2b—1, YGa+2sb+1, YGat+t1b+2, Ga—1,b+2
Ja—2, b+1 — co odpowiada wybraniu warto$ci anomalii w narozach odle-
glych od (a, b) o s V5 przy s = 1 km.

Anomalia regionalna wyraza si¢ wzorem

1 8
A ———-E H
gr 8 pes gi

— dla obliczenia anomalii resztkowej:

Gasb
Anomalia resztkowa, jako réznica miedzy anomalig przys$pieszenia sity
cigzkoéci z redukeji Bouguer’a i Faye’a a anomalig regionalng, wyraza sie
wzorem
Agr = g (0)—Agr;
§ Prace Instytutu — Tom XX, zeszyt 2/47
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— dla obliczenia gradientu pionowego:
Ya,v,
9a—15 bs Gas b+1; Jat1s b Ja» b—1 — punkty oddalone od (a, b) o s,
Ja—15 b—1, Ja—15 b+1, Ja+1> b+1, Ja+1, b—1 — punkty oddalonne od (a, b) o s 1/5;
Ja-2> b—1, YGa—15b-2, Ga+1b—2, YGa+2b-1, YGa+2b+1, Ga+1, b+2, YGa—1s b+2s
Ja—2, b+1 — punkty oddalone od (a, b) 0 s 1/3
Gradient pionowy liczono z wzoru Baranova:

4 4
29 1 o
it l23,05189(0)—4,1587 Zgi(s)+0,6287 Zgg(s Va)—

i=1 i=1

—1,1165 ) gi(s Vs_)l.
i=1

Wyniki programu GALANOM wyprowadzane s na o$miokanatowg
tasme papierowa z jednoczesnym grupowaniem ich w partie odpowiada-
jace zadrukowaniu jednej strony arkusza formatu A4 (po 50 punktéw na
strone). Na kazdej stronie znajduje sie pie¢ kolumn o nastepujacym zna-
czeniu:

1) numer porzadkowy,

2) wspolrzedne x, y naroza siatki w opisie siatki kilometrowej, uwi-
docznionej na mapie w skali 1 : 50 000,

3) anomalia regionalna,

4) anomalia resztkowa,

5) gradient pionowy.

Po odczytaniu taSmy wynikéw na urzadzeniu OPTIMA otrzymujemy
powyzsze informacje w formie graficznej przedstawionej w tablicy 2.

Przytoczone tablice zaczerpniete zostaly z przykladu testowego, nie do-
tyczacego zadnego konkretnego obszaru Polski.

Opracowana metodyka i technologia pozwala dodatkowo na jednoznacz-
ne uzgadnianie anomalii w pasach stykéw map w skali 1 : 50 000.

W skiad wykonanego opracowania weszly nastepujgce materialy:

1) katalog punktéow grawimetrycznych,

2) wykaz wartoSci anomalii regionalnych, anomalii resztkowych i gra-
dientu pionowego w narozach siatki kwadratow,

3) taSmy dziurkowane z danymi wymienionymi w punktach 11i 2,

4) mapy anomalii Bouguer’a, anomalii resztkowych i gradientu pio-
nowego.

Na arkuszu mapy w skali 1:50 000 wzietym do opracowania znajdo-
walo sie 1536 punktow grawimetrycznych. W przeliczeniu na 1 punkt
orientacyjny koszt wyniést okolo 6 z1, bez prac kreSlarskich oraz interpo-
lacji izoanomalii.
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Tablica 2.
Strona 7
God1lo ecvccean:s Pas... Slupeee
301 39 70 =34.72 -1.68 =31.79
302 39 71 -34172 "'038 -04
303 3972 =33.55 +.30 +5.43
304 40 42 +8.45 +.30 +3.22
305 40 43 +6.36 +.86 +19.88
306 40 44 +4.37 -.23 =5.21
307 40 45 +2014 -.1‘ -2016
308 40 46 +.05 +,03 -1.58
309 40 47 -2.02 +.05 +1.39
310 40 48 -4.00 =.13 -1.19
31 40 49 -6.33 +.13 +1.18
312 40 50 -8.46 +.18 +1.91
313 40 H -10.69 +.09 +1.89
314 40 52 =12.71 -.29 -4.70
315 40 53 ~14.77 -.30 -2.26
316 40 54 -16.71 -+ 46 -5.39
317 40 55 -18.63 =-.42 ~-5.03
319 40 57 -22.42 -,08 -2.07
320 40 58 =-24,29 +.22 +4.99
321 40 59 ~26.20 +.15 +2.65
322 40 60 -28,06 -.14 -1.44
323 40 61 -29.84 -.65 -10.82
324 40 62 =31.45 -.58 -4.93
325 40 63 =-32.93 -.87 -11.01
326 40 64 '34019 -072 .8096
327 40 65 -35009 -058 -7418
328 40 66 -35.64 "040 -3042
329 40 67 -35.87 -,28 -2.87
330 40 68 -37.04 -.04 -.53
331 40 69 -35059 -036 -7002
332 4'0 70 -34.93 --56 -1-24
333 40 T1 -34.34 =57 -10.72
334 41 42 +7.49 +.09 +1.09
335 41 43 +5.35 -.30 -10.21
336 41 44 +3-27 -¢19 -1076
337 41 45 +1.21 -.21 -4.56
338 41 46 -1.00 +.13 +5.70
339 41 47 -3.05 +.03 +1.16
340 41 48 -5.34 -.03 -2.06
341 41 49 =T.43 +,01 -.80
342 41 50 -9.67 +.26 +6.28
344 41 52 ~13.89 -2 =1.15
345 41 53 -15089 -061 -9-3
346 41 54 =17.91 =57 -9.14
347 41 55 -19.73 -.34 -3.65
348 41 56 -21.65 -.01 -+ 91
349 41 57 =23.51 +.01 -1.08



68 Joanna Dworakowska

Dla poréwnania dokladnosci wyznaczenia wspéirzednych geologicznych
bezpoérednio za pomocg diagraméw oraz posrednio za pomocg koordyna-
tografu automatycznego i komputera, poréwnano wyniki dla 50 punktéw
roztozonych w przyblizeniu réwnomiernie na mapie w skali 1 :50 000.
Srednie réznice miedzy wartoSciami wyznaczonymi réznymi metodami
wynosza:

dla ¢ ¥0,02,
dla A ¥0,04",

Biorge pod uwage doktadnosci wyznaczenia wszystkich elementéw
wchodzacych do obliczenia anomalii przySpieszenia sily ciezko$ci z reduk-
cji Bouguer’a i Faye’a, mozna przeprowadzi¢ analize dokladno$ci wyzna-
czenia anomalii.

1. Wyznaczenie wspolrzednej ¢ z dokladnoscig 0,02" pocigga za soba
blgd wyznaczenia v, wynoszgcy +0,040 mgl.

2. Wyznaczenie wysoko$ci H n.p.m. punktu grawimetrycznego z do-
kladnos$cig +0,05 m (niwelacja geometryczna) warunkuje dokladnosé wy-
liczenia poprawki Bouguer’a i Faye’a z bledem ¥0,011 mgl.

3. Sredni blad okreélenia ,,g” punktu grawimetrycznego obliczony na
podstawie punktéw powtarzanych wynosi + 0,064 mgl.

Stad Sredni blad wyznaczenia anomalii przy$pieszenia sily ciezkosci,
jako pierwiastek z sumy kwadratoéw poszczegélnych bledéw wynosi:

mo = + ¥/(0,040)2+(0,011)2+(0,064)2 =
= F/0,001600+0,000121+0,4096 = +0,076 mgl.

Podany wyzej opis prac przeprowadzonych w Zakladzie pozwala oce-
ni¢ efektywno$¢ technologii automatycznego opracowywania, w poréwna-
niu z klasycznym procesem opracowywania materialéw grawimetrycznych.

Efektywnos¢ ta moglaby zostaé jeszcze zwiekszona przez zastosowanie
wydajnego koordynatografu, umozliwiajgcego kreslenie izolinii. Dysponu-
jac takim koordynatografem mozna by rozszerzy¢ zakres prac o sprawdza-
nie hipotez grawimetrycznych na etapie interpretacji wynikéw pomiarow.

Cato$¢ prac wykonano w Zakladzie Informatyki Geodezyjnej i Karto-
graficznej. Ogolne kierownictwo tematu nalezalo do mgr inz. Eugeniusza
Pianko. Materialy zrodtowe i pomocnicze udostepnil Instytut Geologiczny,
a konsultacji w zakresie zagadnien grawimetrycznych udzielali przedsta-
wiciele tego Instytutu — mgr inz. Wactaw Bujnowski i mgr Elzbieta Bro-
nowska.
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JMIOAHHA JIBOPAKOBCKA

VICCIEODOBATEJNBCKVE PABOTHI B OBJIACTU ABTOMATUI3AIINN
COCTABJIEHMA TPABUMETPMYECKUX KATAJIOTOB I KAPT

Peszome

Pazpaborannas npezBapuTeslbHas TEXHOJOTMs B 00JIaCTM HOMEPHOrO IIpolecca
M3TOTOBJIEHMS TPABMMETPMYECKMX KAaTaJIOTOB M KapT YYUTHIBAET IPMMEHEHYE KOMIIIO-
Tepa ODRA 1204 c¢ 6apabauHOM IIaMATBHIO, ABTOMATHYECKOrO0 KOOpAaMHaTorpaca
KART 2 u obopynoBaHus I KOAMPOBAHMUA J[AAHHBIX Ha 8-KaHAJIbHOM OyMazkHOMI
JIeHTe.

U3-3a orcyTeTBMA KOOpAMHATOrpada, INMO3BOJAIOIIEr0 aBTOMATHMYECK) BblYepym-
BaTh U30JMHMUM, pa3paboTkoi ObIJI 0XBayeH TOJBKO BOIPOC aBTOMATHYECKO) perucrpa-
LMY KOOPAMHAT I'PaBMMETPUYECKUX IYHKTOB, 4 TAKKe aBTOMATUYECKUX BBIYMCIMTENb-
HBIX TIPOLIECCOB.

Pazpaborannas MeTOAMKA ¥ TEXHOJIOTMA IT0O3BOJSIOT JONOJHUTEIHHO OJHO3HAYHO
COrJjlacoBBIBATh aHOMAJIMM HA CThIKaxX KapT B macmTabe 1 :50 000.

IIpuBenénnrle omucanue pabor Mo3BoJssier OUEHMTL 3DMEKTUBHOCTL TEXHOJOTMMU
aBTOMaTHMUeCKO) 0OpaboTKM 10 CPaBHEHMIO C KJACCHMYECKMM mpoleccoM 00paboTku
TPaBUMMETPUYECKUX MaTepuajioB.

JOANNA DWORAKOWSKA

RESEARCH WORK IN THE FIELD OF AUTOMATION OF PREPARING
GRAVIMETRICAL CATALOGUES AND MAPS

Summary

The elaborated preliminary technology in the numerical process of compiling
gravimetrical catalogues and maps includes the use of an ODRA 1204 computer
with a drum memory, an automatic coordinatograph KART 2, and devices for coding
the data obtained on an 8-channel paper band.

Due to the lack of a coordinatograph for drawing isolines automatically, the
elaboration covered only the problem of automatic recording the coordinates of
gravimetrical points and of automatic calculating processes.

In addition, the methodics and technology developed by the author make possible
an accurate adjustment of anomalies in the contact zones of maps drawn in 1 :50 000
scale.

From the description of research work given in the paper one can appraise
the effectiveness of the technology of automatic work, compared with the classical
way of working up gravimetrical materials.
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